Sistemas de posicionamento motorizados

0Os sistemas de posicionamento motorizados sdo usados devido as exigéncias cada vez maiores de um projeto de processo eficiente. Em areas
como desenvolvimento, industria, produgao e laboratdrios, o posicionamento motorizado pode ser usado para tornar os processos mais eficientes
e, assim, economizar recursos.

A linha de produtos norelem inclui sistemas de posicionamento motorizados para posicionar pecas de trabalho em diregdes lineares e rotativas.

Mesas de posicionamento com guia
linear

Nossas mesas de posicionamento motorizadas oferecem uma solugéo robusta, confiavel e econémica para o posicionamento linear automatizado.
Oferecemos a mesa linear motorizada em duas versoes, curta e longa, cada uma em dois tamanhos. A versédo curta é uma solugdo que economiza
espaco para um motor de passo linear. A guia de deslizamento linear ¢ montada somente em um lado. Portanto, o carro da mesa linear com aci-
onamento se move como se estivesse em um brago cantilever. Na longa mesa de posicionamento motorizada, por outro lado, as hastes-guia sdo
montadas em ambos o0s lados, 0 que possibilita um design rigido e fino.

0 curso é de 24 ou 30 mm para as mesas curtas e de 50 ou 75 mm para as mesas longas. O diametro das guias é de 8 ou 12 milimetros.

Ha um total de 74 variantes de mesas curtas e 74 variantes de mesas longas.

Curto (tamanhos 8 e 12) Longa (tamanhos 8 e
12)
Acionamento coaxial Acionamento lateral Acionamento coaxial Acionamento lateral
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Mesa redonda de posicionamento

Com quatro familias de produtos diferentes, nossas mesas redondas de posicionamento executam uma ampla gama de tarefas de posicionamento.
Elas s3o adequadas para o ajuste preciso, rapido e repetivel de posicbes angulares.

Assim, oferecemos solugdes avancadas para a Industria 4.0. Oferecemos as mesas redondas de posicionamento de aplicagio universal com
acionamento elétrico coaxial com precisdo compacta, as mesas redondas de posicionamento particularmente rapidas e precisas com acionamento
elétrico coaxial para cargas médias, e nossa familia de produtos mais forte, as mesas redondas de posicionamento com acionamento elétrico co-
axial para cargas altas, com desempenho maximo. A potente mesa redonda de posicionamento com acionamento elétrico coaxial para altas cargas
posiciona com precisao as mesas redondas montadas em rolamentos de rolos cruzados, mesmo sob altas cargas mecanicas.

No caso de mesas redondas de posicionamento com transmissao por correia dentada, o disco rotativo nio é acionado por um parafuso sem-fim.
Aqui, 0 motor de passo da mesa giratdria aciona a mesa giratoria por meio de um acionamento por correia dentada. Isso permite uma rotagéo
rapida e dindmica da mesa giratoria.

Nossas mesas redondas de posicionamento com motor sio usadas em laboratdrios de teste, em pesquisa, em engenharia mecénica e automagao,
na industria de processamento de plasticos ou como mesas redondas de soldagem.

Descubra a mesa redonda de posicionamento certa para a sua aplicagdo em nossas quatro familias de produtos.

No total, ha 63 variantes acionadas por parafuso sem-fim e 6 variantes com transmissao por correia dentada.

Acionamento por parafuso sem-fim Acionamento por correia dentada

Mesas redondas de posicio- Mesas redondas de posicio- Mesas redondas de posicio- Mesas redondas de posicio-

namento namento de carga média namento de alta carga namento com transmissdo
21085 21085-01 21085-02 por correia dentada
Relacdo de engrenagem Relagdo de transmissao Relagéo de transmissao 21085-10
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