Eixos de transmissao: Montagem e manutencao

Juntas universais:

As juntas universais sdo especialmente
indicadas para a transferéncia de forcas em
rotagdes mais elevadas. O limite de rotagéo
depende do angulo de trabalho. 0 maior
angulo de trabalho para todos os tipos de
juntas universais é de 45° (articulagoes
duplas 90°). Todavia, em angulos superiores
a 20° (ou 40°), somente deverao ser
utilizadas rotagdes muito baixas. As juntas
universais na versao normal podem ser
utilizadas até 2000 rpm; juntas com
rolamento de agulhas até 4000 rpm. Juntas
com rolamento de agulhas sdo utilizadas
normalmente apenas com rotagdes acima
de 1000 rpm.

Indicacao:

Observe que o alojamento deve ser
colocado tdo perto quanto possivel
das articulactes esféricas.
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Trajetoria de movimento

As juntas simples transferem o movimento
uniforme iniciado de forma irregular, pois uma
rotacdo do eixo propulsor acelera e retarda

0 eixo acionado duas vezes. A dimenséo da
irregularidade depende do angulo de trabalho
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Para manter a movimentagao regular, precisam ser utilizados 2 articulagdes simples

ou uma dupla. E possivel utilizar apenas uma articulacéo nos casos de admissao de
pequenas irregularidades no giro ou com ocorréncia de pequenos angulos de curvatura.
Para a transmissdo de movimento uniforme, é preciso ainda que o &ngulo de curvatura
em ambas as extremidades do eixo intermedidrio seja do mesmo tamanho (figuras 3 e 4).
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Manutencéo

As articulagdes devem ser lubrificadas pelo menos 1 vez por dia sem interrupgéo de
operagao. Nas operagdes insalubres recomendamos que as articulagdes sejam cobertas
com uma capa de protecéo de borracha.

Em situagdes de montagem criticas pedimos que entre em contato com o nosso
departamento técnico de vendas.



